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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:

Bakalafska prace pana Somory se zabyva simulaci Sestiosého manipuldtoru umisténého na linearnim
pojezdu, ktery je uren pro polohovani laserové Cistici hlavy nad povrchem obrobku. Cilem prace je pro
tohoto redundantniho robota planovat kloubové soufadnice s minimalnim pohybem linedrniho pojezdu, a
zéaroven se dostateCn¢ vyhybat singularnim poloham robota. Student se ve druhé kapitole vénuje obecnému
popisu problematiky modelovani sériovych manipulatord, ve kterém je pii nékterych formulacich znéat
chybéjici vetsi prakticka zkuSenost s realnym robotem. Tyto nepfesnosti jsou pochopitelné narozdil od
chyb v uvedenych rovnicich (2.3, 2.4, 2.10). Nasledn¢ student srozumitelné vysvétluje ve tieti kapitole
princip algoritmu A-star a ve ¢tvrté kapitole vyuzité moduly v Pythonu pro simulaci. V paté kapitole je
popsan navrzeny algoritmus generovani kloubovych soutadnic na zdkladé pozadované trajektorie
koncového efektoru. Sesta kapitola prezentuje ovéieni navrzeného algoritmu na simulovaném pracovisti,
které vychdzi zredlného pracovisté pro Cisténi povrchli laserovou technologii.Studentem navrzeny
algoritmus vyuziva vypocet Jacobiho determinantu pro Sestiosého robota v zadaném rozsahu linearniho
pojezdu a pro kazdy bod pozadované trajektorie. V napocteném 3D grafu je ndsledné pomoci algoritmu A-
star a pomoci nastavené podminky pro minimdlni hodnotu Jacobiho determinantu vyhledana posloupnost
soufadnic linearniho pojezdu s minimdlni zménou. Navrzeny algoritmus se jevi velmi dobfe a lze si
predstavit jeho vyuziti s ur€itou modifikaci v realném provozu.Student splnil vSechny body zadéani
bakalarské prace. Text prace vykazuje urc¢ité nedokonalosti jako obcasné Spatné formulace, nespravné
déleni vét ¢i zbyteCnou strohost u nékterych vysvétlenich a popisi grafii. Navrzeny algoritmus je ale
uplatnitelny v praxi pro robotické laserové Cistici pracovisté. Na zadkladé¢ vySe popsaného posudku
doporucuji bakaldiskou praci k obhajobé.

Dotazy
Muzete graficky vysvétlit rotaci souradného systému okolo osy y a napsat jeji matici rotace?Ktera
kloubova soufadnice je pro zvoleného robota Fanuc M20iA/20M nejkriti¢téjsi z pohledu singuldrnich
poloh a proc?
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Hodnoceni: 2 - Velmi dobie
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