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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:

Studentka Andrea Kadlecova se ve své praci vénuje odadu polohy a orientace robotu pomoci fiducialnich
znacek. Jiz v uvodu seznamuje Ctendie s tim co je fiducidlni znacka a jak se pouziva napiikad v knihovné
OpenCV. Dale je prace Clenéna na kapitoly vénujici se zpracovani obrazu pro detekci objekti, metody
detekce objektl s vyuzitim fiducidlnich znacek, transformace v soufadnych systémech a metodam odhadu
polohy a orientace z obrazu. Znalosti téchto teoretickych kapitol pak jsou vyuzity v kapitole vénujici se
experimentim. V experimentech se zkouma vliv celkem péti parametrti na odhad polohy a orientace - nebo
spiSe vzdalenosti a orientace - fiducidlni znacky typu ArUco. Konkrétné jde o typ kamery, vzdalenost
kamery od znacky, thel kamery a velikosti znacky a typu znacky. Oba provedené experimenty vypadaji
podobné¢ a z hlediska ¢tendfe mezi nimi neshledavam velky rozdil. Autorka ve vyhodnoceni prvniho
experimentu zminuje, Ze rozdily v pfenosti jsou zpiisobeny zejména typem znacky. Nicméné z vysledka
prvni ze dvou uvedenych kamer vyplyva, Ze pfesnost se meéni 1 se zménou vzdalenosti kamery od znacky.
Dale zde studentka zminuje, ze vhodna velikost znacky je 5-6 cm. Tento vyrok neni obecné pravdivy, jeho
pravdivost by se musela omezit pouze na podminky daného experimentu coz z textu nevyplyva.

Samotna prace vysvétluje kompletni teorii k témto experimentlim, je ovSem tieba podotknout, Ze text
nedrzi jednotnou linii. To se projevuje pieskakovanim mezi ¢inym a trpnym rodem a také mezi jednotnym
a noznym cislem. Navic se v textu nachazi mnozstvi pteklept a nékolik formalnich 1 faktickych chyb.
Mezi formalni chyby patii napiiklad odkazovéani na obrdzky zkrakou obr. piesto, ze se popisky obrazka
oznacuji celym slovem Obrazek.

Mezi faktické chyby pak patii zmatena termiologie, napiiklad ozna¢eni RGB platno misto RGB kanal pii
popisovani jednotlivych barevnych kanalli v RGB kédovani obrazku. Dale oznacovani binarniho obrazu
jako obrazku obsahujiciho dvé barvy coz je matouci. Na zavér je jesté potfeba zminit chyby ve vztahu 2.3,
kdy pro x-ovou soufadnici bodu chybi vynasobeni ohniskové vzdalenosti téZ plivodni soutfadnici X. Ve
vztahu 2.4. je ovSem vSe uvedeno spravné a tak je pravdépodobné, ze se jednd o preklep. Celkovée jde tedy
fici, ze by praci prospéla jesté dalsi korektura.

I pfes vySe uvedené vytky praci doporucuji k obhajobé a hodnotim zndmkou dobie



Dotazy
- Cim si vysvétlujete, e mensi odchylky jsou naméfeny pro situaci, kdy je kamera umisténa ve vétsi
vzdalenosti? Respektive pro mensi znacky na ukor téch vétsich?

- Mohla byste ptesnéji vysvétlit jaky je rozdil mezi prvnim a druhym experimentem uvedenym v kapitole
6?

- Pro€ byly zvoleny ArUco znacky a ne nékter¢ z dalSich uvedenych ve Vasi praci?
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ANO
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