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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:
Cilem bakalaiské prace bylo provést reSer§i metod pouzivanych pro tlohu simultdnni lokalizace a
mapovani (SLAM) ve 2D prostoru. Autor v teoretické Casti popsal tfi vybrané metody feSici tuto ulohu.
Konkrétné¢ EKF-SLAM, FastSLAM a UKF-SLAM. Po seznameni s témito metodami se pak autor vénoval
implementaci téchto metod a jejich experimentdlnimu otestovani. Pfi implementaci vychéazel z volné
dostupného koédu v jazyce MATLAB, ktery reimplementoval do jazyka Python tak, aby vyslednou
implementaci mohl pouzit v rdmci systému ROS2, ktery je hojné vyuZivan pro robotické aplikace.

Prace bohuzel vykazuje mnoho nedostatkll jak formalnich tak i obsahovych. Teoreticka ¢ast neni podana
prilis prehledné a v nékterych mistech az pftili§ heslovité. Mnohdy nejsou jednotlivé pojmy, veli¢iny, ¢i
vtahy dostate¢né rigorézné popsany a je misto toho pouzit jen zkratkovity zépis. V disledku toho je ¢asto
posunut nebo chybné pouzit vyznam nékterych pojmii nebo matematickych symboltl. Po formalni strance
je mozné napt. vytknout nejednotné reference vztahti (n€kdy uzavorkované jindy ne). Prakticka cast je
opét podana velmi zhusténé a urcité¢ by S$lo implementacni detaily popsat ptehlednéji. Rozhodné chybi
detailnéjsi popis systému ROS2 a zplisobu upravy kodu pro n€j. Z textu prace by Ctenar neobeznameny s
timto systémem mél problémy se vibec orientovat. Implementace metod je pak otestovdna pouze na
jednom experimentu, ktery navic rozporuje tvrzeni uvedena v teoretické asti. To samo o sob& nemusi byt
nezbytné chybné, ale v takovém ptipad¢ chybi diislednéjsi analyza ¢i vétsi sada experimentd. Pfipadné by
bylo vhodné piipravit podminky experimentu tak, aby pouzité landmarky nebyly jen ndhodné zvolené
body, ale reprezentovali by dostate¢n¢ dobie néjaké redlné prostredi.
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