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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:

Autor se v praci zabyva problematikou modelovani ¢tyfkolového mobilniho robotu. Analyticky je odvozen
kinematicky a dynamicky model, jehoZz ¢astecné neznamé parametry jsou ziskdny z experimentalniho
software- a hardware-in-the-loop s vyuzitim néstroji ekosystému firmy Siemens, kde student jiz pracuje na
casteCny uvazek. Celkové autor musel uchopit velmi komplexni problém zasahujici do celé tady
technickych oborid, poc¢inaje matematickym modelovanim, robotikou a mechatronikou, identifikaci pies
senzory a primyslové komunikace k fad¢ netrividlnich softwarovych vyvojovych prostfedi a nastroji.
Prokézal velkou miru samostatnosti, invence a schopnosti improvizovat pii feseni technickych problémi
rizného razu a dokézal naplnit cile prace formulované ve spolupréci s firmou Siemens, kterd vyhodnotila
vysledky jako velmi dobré a pouzitelné pro dalsi rozvoj virtualizace dané robotické technologie. Celkovée
hodnotim préci jako vybornou, s mirnym snizenim znadmky v kategorii zptisob zpracovani a vyhodnocent,
kde autor sdm spravné poukdzal na metodické nedostatky pri ¢asti experiment.

Dotazy
1. Jak byste upravil podminky experimenti s realnou robotickou platformou pro ziskani
presnéjSich vysledkl identifikace a validace matematického modelu ?
2. Diskutujte dal$i moznosti rozsifeni/zpifesnéni matematického modelu vzhledem k realné
platformé.
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