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Základní myšlenka 

Model drona 

Nemodelované odchylky 

Odchylkové modelování 

Rekurzivní Gaussovské procesy 

Modelování založené na datech 

Model Predictive Control 

Simulační prostředí 

Výsledky 

Diskuze 

Kombinace matematického modelu a fyzických dat 

Využití neuronových sítí 

Validace dat 
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