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Nazev prace: Jizdni simulator motocyklu s propojenim na modely ve VR

Splnéni rozsahu zadani
Vyborné

Odborna tGroven prace
Vyborné

Formalni uspotfadéni a Giprava
Vyborné

Slovni vyjadieni vedouciho prace

Prace je zaméfena na navrh mechanické Casti jizdniho simulatoru motocyklu, ktery méa byt nésledné
vyuzivan pro vyzkumné ucely. V prvni ¢éasti prace je provedena pomérné obsahld reserse dostupnych
feSeni simulatori a srovnani jejich vlastnosti. Dalsi ¢ast prace je vénovana zjisténi kliCovych parametrii
simulatoru, tj. sil potfebnych k aktivnimu naklanéni motocyklu, rychlosti aktuatoru, limitnich rozsahi tthlu
naklonéni. K tomu je vyuzita simulace jizdy v MBS syst¢ému ADAMS a doplitku VI-Motocycle. Pro
simulaci jsou vyuzity hodnoty polomérii zata¢ek a max.bezpeénych rychlosti podle normy CSN.
Nasledujici cast prace se vénuje navrhu mechanické casti simulatoru. Pro nakldnéni motocyklu jsou
zvoleny linearni elektrické aktudtory. Jsou uvedeny tfi varianty uspotradani a vysledna varianta je detailné
rozpracovana. Prace je doplnéna MKP vypoctem v néckolika zatéZovacich stavech a navrhem
resp.pevnostni kontrolou komponent (¢epy, loziska). Na zavér je struéné¢ zminéna celkova architektura
simulétoru.

Préce je po textové i grafické urovni na odpovidajici trovni.
Silnou strankou préce je pomérné velky objem vlastni prace studenta.

Student dostatecné prokéazal schopnost samostatné fesit zadany problém.

Posouzeni podobnosti

W

Tato kvalifikaéni prace byla, v souladu s Rozhodnutim dékana ¢. 12D/2016 - Postup pii ovétovani
puvodnosti kvalifikacnich praci, provéfena systémem pro odhalovani plagiati Theses.cz, ktery nevykazal
vyznamnou shodu prace s jinymi dily (shoda do 10%).
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Hodnoceni: 1 - Vyborné
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