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Slovni vyjadfeni oponenta prace a otazky na autora prace

Prace ptevysujici rozsah BP. Koncepéné je piistup k feSeni rozumny a spravny. Jednotlivé kroky maji
logickou navaznost a jsou podlozené vypocty. I pfesto se autor dopustil né¢kolika zjednoduseni, ktera
vysledky zpochybiiuji a vysledny dojem z prace zbytecné kazi.

Nejveétsi chybu autor udélal hned na zacatku, kdy silovy rozklad provedl pouze pro statické sily a
nezahrnul dynamiku téles, alesponi téch nejvyznamnéjSich. Autor sice fesil pfedpokladané dynamické
ucinky raznymi ,koeficienty bezpecnosti®, ale ty nebyly kvalifikovan¢ podlozeny.

Druhym zjednodusenim bylo, ze silovy rozklad feSil pouze v lateralni roviné a zanedbal tak rGzné
rozlozeni hmoty v longitudindlni rovin¢ (jeden nebo dva jezdci). Opét to vyieSil nepodlozenym
»koeficientem bezpecnosti.

Dalsi okolnosti, kterd snizuje hodnotu prace, je, Ze analyticky vypocet, demonstrativné provedeny na
nasledné vybraném rozmisténi, a hledani optimdlni varianty rozmisténi obsazené v tabulce 6 obsahuji u
stejného rozmisténi jiné vysledky.

Ttetim zjednoduSenim bylo stanoveni potiebné rychlosti linearnich motorua, které viilbec nerespektovalo
dynamiku téles.

Pevnostni vypocty jednotlivych komponent byly provedeny spravné, az na vypocet ¢epu loziska (kap. 9.4),
kde autor zanedbal vzdalenosti mezi loZiskem a sténou.

Ulozeni radialniho loziska (obrazek 42) nema axialni vili, coz je u radidlniho loziska neobvyklé. Nelze
bohuzel zjistit, zda je to chyba, protoze nejsou k dispozici dalsi informace.

Prace obsahuje i numerické (MKP) vypocty pro kontrolu 5 stavii. Vybér kontrolovanych stavii je logicky. I
zde se autor dopustil nékolika zjednoduseni, které, vice ¢1 mén¢, znevérohodiuje jejich vysledky. Uvazuje
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ram nerespektuje redlnou situaci na motorce. A zvlastni je 1 zaneseni analyticky ziskanych hodnot v ndvrhu
do MKP vypoctu, ackoli vychdzely z jinych podminek.

Nejvetsi chybou v MKP vypoctech (vSe tomu nasvédcuje, ale informace chybi) je zptisob eliminace stupné
volnosti mechanizmu.

Préace neobsahuje zadné vykresy.

Celkova uprava je v poradku jen velmi malo stylistickych chyb.



Otazky na autora:
Jak je u konstrukce zajisténa axialni viile pro radialni loziska?

Jak jste odstranil stupent volnosti u mechanizmu pfii kontrolnim MKP vypoctu?

Doporuceni k obhajob&
Doporucuji k obhajobé

Hodnoceni: 2 - Velmi dobie
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