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Slovni vyjadfeni oponenta prace a otazky na autora prace

Tato prace sleduje a reaguje na moderni vyvoj v primyslu ve smyslu vyuzivani robott, jejich fizeni v
prumyslové vyrobe, maximalniho vyuziti automatizace procesii a zpfistupnéni Gprav a oprav obsluze a
servisu robotickych pracovist. Teoretickd Cast se zabyva obecné automatizaci, vyuzivanim a
programovanim PLC a robotizaci. V praktické ¢asti se autor zabyva analyzou soucasné¢ho stavu — tedy
popisuje pracovisté, na kterém zpracovava praktickou ¢ast diplomové prace, a jeho procesy. Nasledné je
popsana a vysvétlena uprava fidicich programii jak na strané¢ PLC, tak na strané robota v¢etné piinosu této
prace.

Prace je logicky sestavena a provdzana. Autor uvedl 37 relevantnich a aktualnich citaci obsahujicich jak
zahrani¢ni odborné a védecké Clanky a publikace, tak 1 publikace ¢eskych autorii a materialy od vyrobcti
PLC a primyslovych robotl. Prace obsahuje minimum stylistickych chyb a pieklepti. U velkych obrazka
by bylo vhodné otocit celou stranu prace, ne pouze dany obrazek.

V ramci této prace autor piekroc¢il tradicni hranice pramyslového inzenyrstvi a vstoupil do
multidisciplinarniho prostoru. Tento ptistup umoznil realizovat a aplikovat komplexni feSeni kombinujici
standardni primyslové inzenyrstvi se znalostmi, které jsou charakteristické pro obor kybernetiky.
Préce splituje pozadavky kladené na tento typ prace a doporucuji ji k obhajobg.
Otazky:

1. Proc jste si vybral pro programovani PLC pravé Ladder Diagram?

2. Da se vyuzity robot programovat i jinym programovacim jazykem nebo zpiisobem nez je jazyk
KAREL?

Doporuceni k obhajobé
Doporucu;ji k obhajobé

Hodnoceni: 1 - Vyborng
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