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Priabéh obhajoby diplomové prace:
Otazky oponenta prace Ing. Bc. Miroslava Malagy, Ph.D.:

1. Pro¢ jste si vybral pro programovani PLC pravé Ladder Diagram?
2. Da se vyuzity robot programovat i jinym programovacim jazykem nebo zplsobem nez je jazyk KAREL?

prof. Ing. Felicita Chromjakova, Ph.D.
Podle ¢eho (a na zakladé komunikace s kym) programator robota uvazuje co ma robot konkrétné délat?
Jak |ze zlepSovat naprogramované procesy robota?

Ing. Frantisek Koblasa, Ph.D.
Mizete rizné modularné prendat kapsy ve formé?
Co je motivaci pro vyuZziti robota na daném pracovisti?

doc. Ing. Zdenék Ulrych, Ph.D.

Proc¢ nestaci 3 pozice robota ale je potreba 5 pozic?

Pro¢ je ve vyvojovém diagramu, zZe v pripadé stisku tlacitka rozhodovéani, zda-li bylo odemceno tlacitko?
Co ve vyvojovém diagramu znamena, Ze robot ¢ekéa na dalsi operaci?
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