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Priabéh obhajoby bakalarské prace:

- Komunikace a simulace

- Uprava modelu

- Architektura systému

- Detekce dronu

- Regulace vzdalenosti

- Nalezeni ztraceného dronu
- Dynamicky let

- Let po kruhové trajektorii
- Zavér

Otazky:

-V préci zminujete UVDar zaloZeny na detekci UV led diod. Doved| byste si predstavit i jinou technologii, ktera by umoznila vnimat

podobného udélat napriklad v infracervené oblasti elektromagnetického spektra?

- Jak detekujete obraz?

- Jak probih& komunikace mezi drony?
- Zjistuje follower jen odstup, nebo i smér?

- Testoval jste néjaka omezeni na leadera?

vevs

- Jak dlouho v priiméru trva nalezeni ztraceného dronu?

- Jaky typ regulatoru je pouzit a jak se ladi jeho parametry?

- Jakym zplsobem se detekuje natoceni leadera?
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