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Bakalafska prace je zaméfena na problematiku pasivniho tlumeni kmitan{ rotor(, kterd je na Katedie
mechaniky FAV ZCU v Plzni dlouhodobé rozvijena. Text price o rozsahu 49 stran je roz&lenén
do péti kapitol. Uvodni kapitola je vénovéna kratké resersi tématu. Jsou uvedeny zakladni vlast-
nosti kluznych lozisek a dédle vysvétleny principy a vyuziti pasivnich hltici v dynamice rotort.
Kapitolu uzavird vymezeni cili prace. V druhé kapitole je pfedstaven matematicky model sous-
tavy s pasivnim hlticem a je formulovdna podminka pro minimalizaci vibraci zdkladniho systému
v rezonancnim stavu. Ddle je pozornost vénovédna popisu hydrodynamického loZiska a vyjadieni
loZiskovych sil pro tzv. kratké loZisko.

V treti kapitole jsou postupné predstaveny modely rotorového systému. Nejdiive je odvozen
linedrni model Lavalova rotoru s izotropnimi loZisky s jeho zdkladnimi dynamickymi vlastnostmi.
Tento model je postupné rozsifovan o vliv anizotropie loZisek a o vliv poddajnosti hiidele. V druhé
¢asti kapitoly je formulovan model rotoru s vlivem nelinedrnich hydrodynamickych sil, ktery je
nasledné linearizovan a tak pfipraven pro vyuZiti pfi formulaci tdlohy optimalizace parametrii pa-
sivniho hlti¢e vibraci rotorového systému.

Hlavni pfinos price tvofi ctvrta kapitola, kterd vyuziva model tuhého rotoru uloZeného na pod-
dajném loZiskovém stojanu, k némuz je pfipojen pasivni hlti¢ kmitt. Jsou zde pfedstaveny tfi vari-
anty modeld, na nichz je provedena optimalizace parametrt hltiCe vibraci. Prvni dva modely jsou
linearni, prvni uvazuje konstantni tuhosti loZisek v celém rozsahu otacek, druhy respektuje zavislost
tuhosti loZisek na otdckach rotoru a tfeti model je nelinedrni a je vyuZit pro srovndni vlivu hltice
kmitt pfi pouziti linearniho a nelinearniho modelu.

V pribéhu obhajoby prosim o reakci na nésledujici dotazy:

e Na Obr. 3.5b Jsou uvedeny zavislosti maximalnich vychylek stfedu rotoru na jeho otackach.
Jak tyto charakteristiky souviseji s obvykle uvddénou amplitudovou charakteristikou?

* V tvodu kapitoly 3.2 je uvedeno “Pokud je loZisko asymetrického tvaru, je vhodné zavést
jiné hodnoty jeho tuhosti v osdch.” Je tuhostni anizotropie loZiska nutné zavisla na jeho tvaru?
Jaké jsou obecné diivody anizotropie tuhosti loZisek?

¢ Parametry modelu uvedené v Tab. 4.1 uvadi hmotnost kotouce m, = 10 kg. Zaroven je
uvedeno, Ze tam uvedené hodnoty tuhosti a tlumeni oleje byly odhadnuty z charakteristik
uvedenych na Obr. 3.9, kde jsou ale uvedeny priibéhy tuhosti a tlumeni pro rotor hmotnosti
m = 0,805 kg (viz. Tab 3.1). Prosim o komentaf, zda a jakym zpiisobem ovliviiuje hmotnost
rotoru zdvislost tuhostnich a tlumicich charakteristik na otackach.



Shrnuti. Price ma vhodné zvolenou strukturu a svym rozsahem napliiuje pozadavky kladené
na bakalafské prace. Studovand problematika, uvedené modely a metody jsou teoreticky dostatecné
popsany a vysvétleny. Dynamické vlastnosti uvedenych modelti jsou ilustrovany vyuZitim vhodné
zvolenych konkrétnich charakteristik, které byly ziskané vlastni implementaci vytvofenych modeli
jak linedrnich, tak nelinedrnich v prostfedi MATLAB. Autor prokazal schopnost samostatné tvirci
prace v oblasti matematického a pocitacového modelovani v mechanice, prokdzal schopnost ana-
lyzovat vysledky a formulovat zavéry na poZadované turovni. Predlozena bakalafska prace spliuje
stanovené cile. Nicméné v prici spatfuji ndsledujici nedostatky:

* Préace obsahuje fadu pieklept a formulacnich nepfesnosti.

* Vétsina modeld je sice doplnéna grafickym zobrazenim pdvodnich vysledkd. V texu ale
nejsou uvedeny konkrétni parametry jednotlivych modeli a tim padem nelze vysledky ziskané
postupnou modifikaci modelt kvantitativné srovnat (zejména kap. 3).

Vzhledem k uvedenym nedostatkiim praci hodnotim znamkou velmi dob¥e a doporucuji k obhajobé
pred komisi pro statni zdvére¢né zkousky na Katedfe mechaniky FAV ZCU v Plzni.
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