HODNOCENI BAKALARSKE PRACE
Vedouci BP

Jméno bakalare: Michal Bugos Garantujici katedra: KKY

Nazev kabala¥ské price: Rizeni pohybu dvouhmotového pruzného systému

Predmét hodnoceni Nadprimérné |Primérné Podpriimérné

1 |Jazykova a graficka tiprava

Samostatnost zpracovani tématu BP

Vhodnost pouzitych metod

Zpusob zpracovani a vyhodnoceni

Spravnost ziskanych vysledka

Vlastni pfinos
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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Bakalérska prace (BP) Michala Bugose se zabyva problémem #izeni dvouhmotového pruzného
mechanichanického systému s elektickym pohonem. Autor na BP pracoval dlouhodobé a systematicky.
PrestoZe je patrné, e jde o prvni rozséhlejsi zpravu Vypracovanou autorem, je ziejmé, Ze autor zvlad]
velmi srozumitelnou formou informovat o pouzitych metodach a dosazenych vysledcich své prace. Velmi
oceiiuji jeho schopnost se velmi rychle zlepSovat ve stylu a formé pisemného projevu. TéZ v odborné
oblasti jsem u ného zaznamenal velky pokrok ve zvladnuti standardnich metod modelovani
elektromechanickych systému a navrhu fidicich systémd. BP splnila stanovéné cile.

Mé kritické pripominky se tykaji pfedevsim p#ilis rozvlaéného stylu a formalnich nedostatki BP.
Konkrétn& napriklad oddil 3.3 ilustruje jistou neobratnost v odborném vyjadfovani, u obrazkd a tabulek
chybi popisy, piivodni autorova metoda feSeni netiplného prifazeni polui na str. 33 neni dostate¢né popsana
(nejsou uvedeny explicitni vztahy), atd. Pouze tyto skute&nosti neumoznuji hodnotit BP znamkou
"vyborng".

Otéazky: 1) Pro otestovani kvality regulace polohy Jste pouzil funkci pozadované hodnoty ve tvaru
linedrniho ristu s omezenim. Prog? 2) Na zékladg jakych pozadavki byl navrzen regulator rychlosti a
polohy s dvéma stupni volnosti (2DOF)?
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Jméno, pFijmeni, titul vedouciho BP: Prof. Milo$ Schlegel

Pracovisté vedouciho BP: KKY
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