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Préace Jindry Marvalové se zabyvéa aktudlnim problémem generalizace a vizualizace
kartografickych bodovych dat. Vychézi pfi tom z nejnovéjsich vysledka, cituje prace
z roku 2012. Cil price je v uvodu jasné stanoven. Kapitola 2 uvadi prehled shluko-
vacich algoritmi, jejich vyhody a nevyhody pro nasledné pouZiti na kartograficka
data. V kap. 2.2 na str. 6 by bylo vhodné uvést citaci ¢lanku MacQueen, 1967.
Dale v popisu algoritmu nenf pfesné uvedeno, jak se ,,pfepocitaji tézigté“. Kapitola
3 dévé prehled kartografickych generalizaénich metod. Kapitola 4 popisuje metody
kartografické vizualizace s ohledem na zobrazovani shlukd.

Kapitolou 5 zaéiné prakticky pfinos prace; popisuje zptisob uloZeni dat v relaéni
databazi. Kapitola 6 se zabyva generalizaci bodovych dat metodami popsanymi v
teoretické Easti. Tabulka 6.1 na str. 28 navrhuje pocty shlukd pro riznéd méiitka
mapy. Bylo by vhodné uvést, z éeho pfi tom autorka vychazela, pfipadné jak se
navrzené pocty osvédcily v praxi. Na str. 30 je popséno, Ze algoritmus k-means
nedéva dobré vysledky pro vétsi méfitka mapy. Pro pfipadnou dalsf praci doporuduji
zkusit ndhodnou volbu pocédteénich t&7ist, pi¥ipadné pouzit algoritmus pro jejich
odhad, napf. Bradley, Fayyad: Refining initial points for k-means clustering, 1998;
nebo Wang, Zhu: Research on selecting initial points for k-means clustering, 2008.

Ocetiuji kvalitni porovnani shlukovacich algoritmi, kde autorka nejprve stanovi
k-means. Vlastnosti viech algoritmu jsou shrnuty v tabulce. Kapitola 7 navrhuje t#i
metody vizualizace generalizovanych dat. Pro¢ jsou metody 1 a 2 demonstrovany na
datech z algoritmu SnapToGrid, pfestoze za nejlepsi byl zvolen k-means? V kapitole
8 je navrzeno mozné pokratovani price zohlednénim &asové slozky dat. Kapitola 9
shrnuje vysledky préce.

V praci jsem na8el nékolik nepodstatnych chyb. Na str. 15 odst. 3 misto ,kar-
tografické vizualizace” asi mé byt ,kartografické generalizace®. Na str. 29 je v popisu
vzorce uvedeno, Ze proménné min, max jsou pole. Spravné jsou to minimalni a
maximéln{ indexy vstupniho pole bodi. Obrazek 6.3 neodpovid4 popisu na str. 37.
Na téZe strané k popisu shlukovan{ dat v Plzni by bylo vhodné pf¥ipojit obréazek.

Bakalarskd prace je logicky usporfddand, pomér teoretické a praktické ¢asti je
vyvazeny. Stylistickd i typografickd droveii je bezvadni. Pouzité terminy jsou v
textu fadné vysvétleny (databdzovy systém, PHP, agregaéni funkce). U metod
(shlukovéni, generalizace) je nejprve struéné popsano, co délaji, k temu slouzi. Pak
nasledujf konkrétni algoritmy a detaily. Ocefiuji, Ze se prace drzi svého oboru, a tak
napf. metodu MarkerCluster kriticky zkoumé z hlediska kartografické vizualizace.



K praci mém nasledujici dotazy:
Umoziiujf uvedené generaliza¢ni metody pfidévat nové body do existujicich dat?
Jak by se dala vizualizovat data s respektovdnim typt bodu (kesf)?

Praci Jindry Marvalové povazuji za zdafilou, doporuéuji uznat ji jako kvalifikaénf a
navrhuji hodnoceni vgborné.

16. ¢ervna 2013
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