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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Diplomova prace se zabyva automatickou segmentaci pohybujiciho se objektu v digitalizovaném obraze,
jeho sledovanim soubézné dvéma kamerami a rekonstrukei trajektorie pohybujiciho se objektu ve 3D.
Prace ma velmi dobrou jazykovou, formalni i obsahovou uroven, stinkovy rozsah je nadprimérny (celkem
90 stran textu) a problematika je velmi prehledné vysvétlena. Prace poskytuje uceleny a kvalitni prehled
feSené problematiky. Prvni ¢ast prace obsahuje teoreticky zaklad, ktery ma v této praci velmi Siroky zabér.
Diplomant nastudovat a v préci shrnul zéklady pocitatového vidéni, projektivniho zobrazeni, automatické
kalibrace kamer, stereo vidéni, epipolarni geometrie a rektifikace obrazu. Déle jsou v teorii shrnuty
piistupy segmentace neznamého objektu v obraze a zékladni metody jeho sledovani v ¢ase. Tato
teoreticka Cast tvofi prvnich 37 stran, text je piehledné doplnén vzorci véetné viech vysvétleni. Celkem se
autor odkazuje na 22 citaénich zdroju, které tvoii odborné knihy, ¢lanky a pfispévky z vyznamnych
dasopist a konferenci.

Vlastni prace diplomanta je shrnuta v druhé ¢asti prace na 38 stranach plus 5 stran pfiloh. Zde préace
shrnuje postup vyvinutého funk¢niho sytému sledovani. Implementace je provedena v programovacim
jazyce C++ a myslim si, Ze zminény Siroky zabér prace byl zvladnut také diky pred-programovanym
knihovnam Open-CV. Nejprve je popsan realizovany postup kalibrace kamer, tento postup je plné pievzat
ze zminéné knihovny. Prace vSak nezmifiuje jakym zplisobem je vypocten odhad rotace kalibra¢niho
vzoru (desky) mezi jednotlivymi kalibraénimi pary snimka. Na strané 42 jsou oznacovany matici M
vnitini parametry kamer a P projekéni matice. Toto znaCeni je matouci, nebot je odliné nez znaeni v
teoretické Casti prace. I kdyz je teoreticka Cast velmi vyCerpavajici, pfesto jsou v praktické ¢asti pouzity a
nevysvétleny nékteré pojmy (napf. esencidlni matice, tangencidlni deformaéni koeficienty, pouzity
algoritmus rektifikace, matice Q a skutecny postup vypoctu hloubkové mapy).

Naopak zde vyzdvihuji navrh vlastni metody ode¢itani pozadi a segmentace objektu na popiedi, ktera je
inspirovana nastudovanou teorii a je zalozena na LOOK-UP tabulkéch a jejich "vyhlazovani". Diplomant
v préci dale vytvoril a zpracoval experiment pro ovéfeni presnosti navrzeného systému v zavislosti na
barevné reprezentaci vstupnich obrazii. Experiment zahrnuje vytvofeni trénovaci a testovaci sady dat,
jejich ruéni anotaci a opakované vyhodnoceni systému podle zvolené¢ho kritéria. Experiment sice
neodhalil vyznamnou roli sledovaného kritéria, ale vlastni provedeni je dobfe zpracované a diplomant zde
ukazal zruCnost a schopnost vyhodnocovani vysledki. V zavéru prace je popsana metoda sledovani
segmentovanc¢ho objektu. Tuto metodu navrhl diplomant sam, a jak zmiuje, je oproti stavajicim metodam
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sledovéni popsanych v teoretické ¢asti jednoducha. Diplomant mohl radéji pievzit néjakou z metod, které




nastudoval a popsal v teoretické ¢asti.

I pfes zminéné nedostatky je diplomova prace velmi kvalitni, viechny body zadani byly spinény a praci
doporucuji k obhajobé.

V diskusi by diplomant mohl rozvést moZnosti snizeni zminénych vypocetnich a pamétovych naroki
implementovaného fe$eni, napt. ndhradou LOOK-UP tabulek parametrickym model (viz obr. 8.26) &i
nahradou vypodtu ,,hustého sterea 3D rekonstrukci pouze vyznamnych bodi na sledovaném
objektu.
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