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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Tato préace je mimofadné kvalitni po viech strankach. Pfi feseni velmi aktudlniho problému presného
vyhodnoceni signalu z béznych (levnych) inkrementalnich snimacii, dosahl autor pozoruhodnych
vysledki, vyrazné lepsich nez v praxi pouzivana feseni i feseni publikovana v dostupné literatufe. V celé
préci jsem nenalezl zidnou vaznéjsi chybu, pouze nékolik preklepti a na nékolika mistech nejednotné
oznaceni (napf malé a velké "fi" pro uhel natocen).

Velmi doporuéuji dokongit zapocatou préci béhem doktorského studia.
Dotazy:
1. Pro¢ jste pro vypocet Padéovy aproximace maticové exponencidly podle (4.22) volil m=9 ?

2. Implementaci Vami navrzeného optimalizovaného algoritmu (7.8) v kap. 7.3 je mozné déle zrychlit
vypoltem maticového nasobeni matic 3x3 bez pouziti cykll a indexii pro pristup k jednotlivym prvkdm.
Dovedl byste odhadnout, Jakou dalsi tsporu &asu by tato Uprava pfinesla?

3. Co brani implementaci celého algoritmu, v&etné vypoétii maticové exponencialy (v pevné fadové ¢arce)
v FPGA?
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