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Nazev prace: Konstrukéni navrh vyukové automatizované linky

Praci piedlozil(a) student(ka): Martin KRATOCHVIL
Studijni obor: Stavba vyrobnich stroji a zafizeni

Posudek vedouciho prace

Praci hodnotil(a): Ing. Jan Kutiwaser
(u externich hodnotiteldl uvedte téz kontaktni adresu pracovité)

1. Cil prace
(uvedte, do jaké miry byl naplnén):
Cilem prace bylo provést konstrukéni navrh tfidici linky, ktera bude v budoucnu osazena senzory,
pohony a fizenim a bude slouzit pro vyukové ucely. Konstrukéni navrh mél byt dale rozpracovan do
podoby CAD modelu a vykresové dokumentace. Tento cil byl splnén.

2. Obsahové zpracovani
(originalita feSeni, naro¢nost, tvaréi pristup, proporcionalita teoretické a vlastni prace, vhodnost

pfiloh atd.):

Student prokazal tviréi pfistup pfi samotném navrhu procesu tfidéni a vlastni linky. V pfiloze doklada
autor prace kompletni vykresovou dokumentaci vybrané varianty konstrukce.

Navrzene feseni sestava z hlinikového profilového systému a cenové vychazi piiblizné na 1/3
konkuren&nich komerénich produkti, coz je dokazano ve finalnim ekonomickém zhodnoceni prace.

3. Hodnoceni technické slozky prace
(kvalita a pfimé&fenost technickych vypoctl, doprovodné vykresové dokumentace atd.):

Technickou slozku prace hodnotim jako vybornou.



4. Formalni nalezitosti
(jazykovy projev, spravnost citace a odkazi na literaturu, graficka tprava, prehlednost ¢lenéni

kapitol, kvalita tabulek, graftl, pfiloh atd.):
U formalnich nalezitosti jsem neshledal Zadné zavazné nedostatky, které by vyrazné snizily kvalitu

prace.

5. Struény komentar hodnotitele
(iniciativa pfi feSeni prace, koncepénost, pfistup k feseni, rozsah prace, celkovy dojem z prace,

silné a slabé stranky, originalita myslenek a zpracovani):
Student pfedvedl tvarci technicky pfistup pfi navrhu variant manipulatoru (kapitola 3) véetné finalniho

zamyslet komplexné nad celym procesem tfidéni od jeho viastniho tfidéni az po moznosti snimani
vlastnosti tfidénych objektl a tim padem uchyceni senzor(i a manipulétoru. Z toho plynou urcita

doporuceni, ktera student uvedl na konci prace.

6. Otazky a pfipominky na autora prace k blizSimu vysvétleni pfi obhajobé

(max. 3):
Uvedte pfiklady senzor(, které Ize s Vasi linkou pouzit pro tfidéni pfedmétl pfi vyuce.

7. Navrhovana vysledna klasifikace *)

vyborné
---vehri-dobie--
-——-dobie--===-=

Datum: 2013-07-11 Podpis:

*) Nehodici se $krtnéte

Tisk oboustranny
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HODNOCENi BAKALARSKE PRACE

Jméno studenta: Martin KRATOCHVIL

Vedouci bakalaiské prace: Ing. Jan KutlwasSer

Hodnoceni vyznacéte | Y | v pfisludném poliCku

Hlediska UROVEN

hodnoceni

bakalafské prace vyborna velmi dobra dobra nevyhovujici

Splnéni rozsahu X
zadani

Odborna uroven X
prace

Aplikovatelnost X
Vv praxi

Vyuziti studiem X
ziskanych znalosti

Iniciativa pfi feSeni

problém X

Koncepénost X

v pristupu k feSeni

Formalni usporadani

a Uprava X

Vysledné klasifikace je dana celkovym subjektivnim (nikoliv matematickym) primérem hodnoceni,
uvedeného v tabulce.

Navrhovana vysledna klasifikace:  vyborné
-—xelmi-dobio--

——feadhoyel - -

Datum: 2013-07-11 Podpis:
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