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Hodnocen( &innost studenta, pfipominky, dotazy:

ra

mechanickych zévor, ovSem neni feSena ddlezita podminka a to zapojeni do stavajici infrastruktury. U
prestavnikl by bylo moZno vyuZit proudovy vystup soucasnych modulll, ale ani tak neni Feeno nastaveni
mechanickych doraz{l a moznost konfigurace pro konkrétni vyhybku. Zavory nejsou viibec uvaZovany v
kontextu stavajici Fidiciho systému.

U mechanického feseni chybi podrobnéjsi popis mechanického plsobeni tahla a jazyka vyhybky.

Programovaci DCC kolej neni realizovéna vibec.

V praci mély byt navrZeny a realizovany dopliiky modelového kolejisté. Je popsano FeSeni prestavniku a

Otazky:
1. Na jaky polomér ramene servopohonu je vhodné pfipojit tahlo vyhybky ?

2. Je néjak uvaZovana personalizace nastaveni koncovych poloh pfi pfestaveni vyhybky ? To by zfejmé zéleZelo
na presne poloze pohonu k vyhybce a predpokladam, ze to bude nutné nastavit.

3. Kolik vyhybek najednou by modul zaloZeny na Arduino platformé dokazal fidit ?

Bakalarskou praci hodnotim klasifikaci dobFe (podie kiasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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