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1. Cil prace
(uvedte, do jaké miry byl naplnén):
Autorem uvedeny hlavni cil: "vytvofeni laboratorniho modelu" nebyl v praci dolozen. Jedna se vsak asi o
Spatnou interpretaci cilil ze zadani DP, kde tento cil neni uveden. Autor uvadi resersi pouzivanych
principdl, navrhl konstrukéni varianty a proved| zakladni vypogty zvolené varianty. Zpracovani
konstrukéniho navrhu neni pro pfipadnou vyrobu dostacujici. Chybi feseni nékterych konstruk&nich uzlg.
V zavéru je strucné popsan zpisob akvizice dat a fizeni experimentu. Jednotlivé cile DP byly z v&tsi
Casti spinény. Podklady pro realizaci modelu by v8ak vyzadovaly vétsi Usili diplomanta.

2. Obsahové zpracovani

(originalita FeSeni, naro¢nost, tvlrei pristup, proporcionalita teoretické a vlastni prace, vhodnost

pfiloh atd.):
Autorovo feseni vychazi z jiz pouzivanych principl systému KERS. Princip bylo nutné pfizpiisobit pro
laboratorni podminky. Pfedevsim navrhnout simulaci jizdnich podminek, coZ je sougasti DP. Tvirgi
pfistup autora hodnotim jako primérny. Potencial, ktery nabizi atraktivni téma DP neni autorem vyuzit.
Podil vlastni prace tvofi asi polovinu DP (31 z 57 stran). Nékteré schematické obrazky jsou zbyteéné
velké a zaujimaji tak vice jak polovinu vlastni prace na ukor odbornych textovych pasazi.

Pfilohu DP tvofi kompletni vykresova dokumentace, jejiz kvalita je nizka. Déle je pfilozena dokumentace
motor-generatoru, véetné& cenové nabidky.

3. Hodnoceni technické slozky prace
(kvalita a pfiméfenost technickych vypoctil, doprovodné vykresové dokumentace atd.):

DP se omezuje jen na dva néavrhové vypoéty: kontrola hfidele na krut a vypotet lisovaného spoje.
Namahani hfidele na krut nepovazuiji za kritické. Jeho pevnostni kontrola by méla zahrnovat vypocet
prahybu vlivem odstfedivych sil a kontrolu loZisek pfi havarii mag. lozisek. Vypodty nékterych uzld chybi
uplné. Z vypoctl MKP obsahuje prace modalni analyzu rotoru a vypodet mag. sily axialniho loziska.
Uvedeny 3D-Model zafizeni neni konstrukéné dofesen v nékterych uzlech. Provedeni modelu vypovida
o Casoveé tisni, ve které byl pravdépodobné vypracovan. Vykresova dokumentace je kompletni avéak
obsahuje fadu chyb formalinich (volba geom. zakladen) i funk&nich (chybéjici tolerance a drsnosti).



4. Formalni nalezitosti

(Jazykovy projev, spravnost citace a odkazli na literaturu, graficka uprava, prehlednost len&ni
kapitol, kvalita tabulek, graf, pfiloh atd.):

Jazykovy projev autora je dobry. Prace obsahuje malé mnoZstvi gramatickych chyb, vétSinou jen
preklepl. Pfime citace autor nepouzivé, ale odkazy na pouZitou literaturu a jeji seznam jsou uvedeny
spravné. Graficka Uprava prace je primérna. Schematické obrazky jsou zbyteéné velke bez vypovidajici
schopnosti. U nékterych popistl obrazk{i chybi preklad.

Prace je ¢lenéna do 9-ti kapitol, které jsou logicky fazeny. Hlavni pFinos prace spatfuji v kapitolach 5 a 6.
V zaveéru autor pouze vyzdvihuje vyznam KERS a shrnuje obsah prace. Chybi zde hodnoceni navrzené
lab. modelu, jeho vyznamu a moznosti vyuziti.

5. Struény komentar hodnotitele
(rozsah prace, celkovy dojem z prace, silné a slabé stranky, originalita mys$lenek a zpracovani):

Predlozena DP odpovida z vétsi ¢asti pozadavkim zadani. Svym rozsahem patii k pram&rnym.
Navrhovane feseni neni konstrukéné dofeseno v detailech a chybi zasadni, navrhové a kontrolni
vypocty, které by mohli ovlivnit bezpe¢nost provozu lab. modelu. Autor nezmifiuje fe$eni vyvazovani
rotoru. V konstruk&nim Feseni chybi geom. tolerance rozp&rnych trubek s hlavnim uloZzenim rotoru.

V praci jsou feseny jednotlivé ¢asti modelu (baterie, simulator jizdnich vlastnosti, fizeni), ale nikde neni
uvedeno komplexni schéma zafizeni véetné vazeb a popsana jeho funkce. Uvodni re$ersni &ast prace a
stanoveni energeticke bilance jsou velmi dobfe zpracovany. Zde je také dobfe popsan vyznam systému
KERS. Prace obsahuje stanoveni ek. nakladl, jehoz &ast "materialové naklady" jsou dobfe vy&isleny.
Nelze vSak souhlasit s naklady na préci v rozsahu 10-ti hod. Vyroba, montaz a oZiveni si vyzada min.
desetinasobné naklady nez uvadi autor.

Vzhledem k vy$e uvedenému hodnotim praci jako dobrou a doporuéuiji ji k obhajobé.

6. Otazky a pfipominky na autora prace k blizS§imu vysvétleni pfi obhajobé
(max. 3):
1) Prog jste zvolil pro axialni ulozeni rotoru permanentni magnety a ne ulozeni v aktivnim lozisku,
podobné jako u radialniho ulozeni? |
2) Jak bude vypadat schéma celého zafizeni (sestava baterie - spojka - simulator jizdnich rezim()
v€etné fidiciho systéemu?
3) Zhodnotte prinosy nasazeni systému KERS pro b&zny silniéni provoz pfi zohlednéni ekonomickych
nakladl na pofizeni, jeho U€innost, zvy$eni hmotnosti vozu a poruchovost?

7. Navrhovana vysledna klasifikace *)

/)
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