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Hodnoceni diplomove prace oponentem
Nézev préce: Ridici platforma pro autonomni systém
Student: Bc. Tomas ZAHRADNIK | sd.@se: | E11N0087P
Oponent: Roman Ludin
Kritéria hodnoceni préce oponentem Max. body Pfid&lené body

SpInéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality spinéni) 25 22

Odborna Uroven prace 50 45
Interpretace vysledk a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 12

Formalni zpracovani prace, dodrZzovani norem 10 8

Hodnoceni obsahu a kvality préce, pfipominky:

Zasadni ¢ast diplomové prace popisuje riizné tipy senzor(, které mohou byt pouZzity k realizovani pohyblivych
autonomnich platforem. Tento popis je dostacujici a vystizny, nicméné by bylo vhodné ho doplnit tabulkou, se
souhrnem vsech hlavnich vlastnosti danych senzorll vCetné jejich vyhod a nevyhod.

Hlavni pfinos celé préce je v navrhu a zpracovani kompletni senzorove autonomni platformy jako celku, na
prikladu reéiné aplikace. Quadkoptéra je vyborny priklad vyuziti této platformy, protoze spojuje kombinaci
nékolika senzorll, vyuZiti fidiciho procesoru a mechanicky naro¢ného zpracovani.

Realizovana quadkoptéra sice nedosahuje predpokladanych leteckych vlastnosti z ddvodu popsané autorem, tj.
piilis velké hmotnosti, ale tvoii dobry zaklad pro vyvoj podobnych zarfizeni.

Jedinou vytku mam k pfili$ struéné ¢asti vénujici se popisu samotného programu, jako blokové schéma, popis
hlavnich modull a pouzitych algoritmd.

Celkové hodnotim diplomovou praci Tomase Zahradnika jako velmi zdafilou.

Dotazy oponenta k prad:
1. Jaké FeSeni navrhujete pro snizeni vahy realizované quadkoptéry tak, aby se zlepsili jeji letecké vlastnosti?

2. Mohl by jste vycislit & odhadnout maximalni vyuZziti jadra pouZitého procesoru pro fizeni quadkoptéry (v
procentech)?

3. Resil _jste v navrhu parametr spotieby proudu? Pokud ne, jaké Upravy na strané hardwaru a softwaru by jste
doporucil s ohledem na potencialni snizeni spotfeby proudu celé platformy?

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci vyborn& (podie Kiasifikatni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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